
高教深耕計畫教學活動記錄表 

1.授課教師姓名：陳美瑜        職稱：副教授               單位：物理學系 

2.課程名稱：普通物理學實驗    開課年級：物理系一年級     ■必修    □選修 

3.任教學期：114學年度第一學期 

4.課程類別：■問題導向的教學  □探究導向的教學  □開發新的教學方法及評量工具 

5.修課人數：42 人 

6.教學概述及成效 

 （1）教學目標： 

     Ⅰ.學生能主動應用所學科學核心知識。 

     Ⅱ.學生能依據問題擬定研究計畫並選擇妥適之實驗工具。 

     Ⅲ.學生能分析資料數據以提出研究結論並找出解決方案。 

     Ⅳ.學生能運用妥適之表達工具以分享其研究成果。 

 （2）教學過程： 

     Ⅰ.問題發想：學生觀察生活中的轉動現象，並分組討論如何驗證向心力公式與測量物體轉動

時的角加速度。 

     Ⅱ.實驗設計：學生依據上述問題擬定實驗設計並選擇妥適之實驗工具。 

     Ⅲ.實驗操作：學生依照所擬定之實驗設計，進行實驗操作。 

     Ⅳ.數據分析：學生使用資訊與數學等方法，有效整理資料數據，並提出結論。 

     Ⅴ.論證建模：學生由探究所得之解釋形成論點，並建立合理模型用以表示物體轉動的特性。 

     Ⅵ.成果分享：學生適當利用口語、文字或圖表以呈現其探究過程與成果。 

 （3）評量方式： 

評量標準 優異 良好 普通 待改進 

發現問題 

學生能清楚說

明所欲探究之

問題相關科學

知識，並能辨

識可用之實驗

工具，具體提

出想法或 假

說。 

學生能簡單聯

想所欲探究之

問題相關科學

知識，並能辨

識可用之實驗

工具，大致提

出想法或 假

說。 

透過教師提供

之提示，學生

能簡單聯想所

欲探究之問題

相關科學知

識，並能辨識

可用之實驗工

具，大致提出

想法或假說。 

即使教師提供

相關提示，學

生無法聯想所

欲探究之問題

相關科學知

識，且未能辨

識可用之實驗

工具。 

規劃研究 
學生能根據問

題詳細擬定可

學生能根據問

題大致擬定可

學生能根據問

題大致擬定實

學生無法擬定

實驗設計，亦



行之實驗設

計，並妥適選

擇實驗工具以

獲得有效的資

料數據。 

行之實驗設

計，並選擇妥

適之實驗工具

以獲得資料數

據。 

驗設計，並選

擇實驗工具以

獲得資料數

據。 

無法選擇妥適

之實驗工具。 

論證建模 

學生能正確且

有效分析資料

數據，以提出

合理之科學論

點與結論、提

出妥適之解決

方案。 

學生能正確分

析資料數據， 

以提出合理之

科學論點與結

論、提出可能

之解決方案。 

學生所分析之

資料數據有

誤，以致所提

科學論點與結

論不合理。 

學生無法分析

資料數據或未

能提出相關科

學 論點與結

論。 

表達分享 

學生能善用口

語、文字或圖

表以正確且有

效呈現其探究

過程與成果。 

學生能適當利

用口語、文字

或圖表以正確

且呈現其探究

過程與成果。 

學生大致能利

用口語、文字

以呈現其探究

過程與成果。 

學生未能呈現

其探究過程與

成果。 

（4） 學生學習成效： 

     Ⅰ.量化成效： 

        此課程學生之學習評量，優異占 25%、良好占 60%、普通占 15%，無須改進。 

 

     Ⅱ.質性描述： 

        學生能準確解釋向心力與質量、速度之間的關係，以及如何透過實驗數據驗證這些公式。 

        在設置實驗設備、進行數據收集與分析的過程中，學生能展現出良好的動手能力和團隊合 

        作精神，在結果解釋時，學生能進行批判性分析，例如討論誤差來源，並提出改善建議。 

         

7.教學反思和評估 

  （1）教學反思： 

       透過此課程教學，學生在科學探究、實驗設計及科學論證的能力明顯提升，此教學方式值得 

       繼續推展與精進。 

 

  （2）改進方案： 

       未來可設計專門的反思時間，讓學生針對實驗結果進行更深入的討論，鼓勵學生提出問題和 

       解決方案。另可根據學生的學習風格調整教學策略，例如引入多媒體教學、模擬實驗等方式 

       以提高學生的參與感。 

 



8.教學照片 

 

   

      ↑同學以手機錄影紀錄物體轉動狀況                ↑同學觀測錐動擺運動 

 

   

      ↑同學討論分析實驗數據                    ↑同學討論錐動擺參數設定 

 

 


